Ovladejte elektromagnet

Cile

» Naprogramujte jefab tak, aby spustil elektromagnet, zvedl piedmét a upustil jej.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mnozstvi
ME-7040 Jetab, smontovany, s dalSimi dily ze sady Crane 1
PS-3232 llcontrol.Node 1
Papirovy kelimek 1
Software pro sbér dat PASCO Capstone™
Obrazek 1. Jetab sestaveny s //control.Node
Pozadované
dily
Kromé sestaveného jetabu budete potiebovat nasledujici dily ze stavebnice jetabu:
Popis mnozstvi
Ocelovéa podlozka 1
Nalepka 1
Ocelovy mi¢ 1




Ovladejte elektromagnet

Zalozit
1. Sestavte jetab podle popisu v ¢asti ,,Sestaveni jetabu‘.
2. Nabijte //control.Node.

3. Ujistete se, ze je krokovy motor na gramofonu zapojen do portu A //control.Node a ze modul
vystupu napajeni je zapojen do portu B.

4. Ujistéte se, Ze servomotor, ktery je pfipojen k vylozniku, je v portu 1 //control.Node a
servomotor pripojeny k elektromagnetu je v portu 2.

5. Ujistéte se, Ze uhel vylozniku v nejnizsi poloze je asi 30°. V ptipadé potieby povolte konektor struny
a sefid’te jej.
6. Pripojte //control.Node k softwaru PASCO Capstone pies Bluetooth.

POZNAMKA:Pokyny tykajici se softwarovych iiloh, jako je pripojeni bezdrdtovych zafizeni a pouzivani
Blockly, naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.

Cast 1: Zvedni a pust pohdr
1. Spust'te jetab s elektromagnetem nahote: ru¢né otacejte ozubenym kolem, které ovlada
elektromagnet, aby byl elektromagnet v nejvyssim bode¢.

2. V PASCO Capstone oteviete nastroj Kod a zkopirujte nasledujici kod, abyste spustili elektromagnet
tak hluboko, jak jen to piijde, a zvedli jej, dokud to plijde. Poté spust’te kod.

set Servo for B/ e RN o1 I port =1 angle (°) - | m

sleep for n (s v |
1 Jicontrol.Node - port to m in time (s) ﬂ Wait for completion

set servo for PNl N\EL S port to ﬂ in time (s) ﬂ Wait for completion

3. Smazte posledni fadek kodu a spust'te jej znovu, aby elektromagnet skoncil v nejnizsim bodé.
4. Pomoci nalepky pripevnéte ocelovou podlozku ke dnu salku.

5. PoloZte salek dnem vzhtiru pod elektromagnet. Je-1i to nutné, uvolnéte konektor struny na vylozniku
a nastavte uhel odpocinku vylozniku tak, aby se elektromagnet dotykal misky; poté utdhnéte
konektor struny.

6. Upravte kod tak, aby se elektromagnet spustil doli k Salku, zastavte se tam na jednu sekundu a
nastavte vykon elektromagnetu na 100 %, poté zvednéte elektromagnet do nejvyssiho bodu
(zvednéte Salek), zastavte se na jednu sekundu a otocte vypnout napdjeni elektromagnetu (upusténi
Salku). Pro napajeni elektromagnetu pouzijte blok Power Output z nabidky Blockly Hardware.
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Ovladejte elektromagnet

Cast 2: Testovani rrovni vykonu

1. Elektromagnet je napajen 5 V DC. Kdyz je hodnota vykonu nastavena na 100 %, na elektromagnet je
nepietrzité privadéno 5 volth. Kdyz se hodnota vykonu snizi ze 100 %, 5 voltl se zapina a vypind,
aby se do elektromagnetu ucinng privadélo mén¢ energie. Chceete-li prozkoumat uc¢inek snizeni
vykonu elektromagnetu, snizujte hodnotu vykonu v 5% krocich, dokud elektromagnet nezvedne
Salek. Vlozite smycku, kterd to déla od 95 % do 50 %. V nastroji Kod vytvoite proménnou vystupu
kodu nazvanou ,,Uroveii vykonu® a vlozte do kodu fadek, ktery tuto vystupni proménnou nastavi na
hodnotu rovnou aktualni hodnoté vykonu. Vytvoite zobrazeni ¢islic na strance sesitu, které vam
ukéze troven vykonu pii kazdém spusténi smycky.

2. Pouzijte svtij kod k nalezeni nejniz$iho vykonu potifebného k vyzvednuti $alku. Napiste sviij vysledek
Tabulka 1.

3. Odstrante nalepku a umistéte uvolnénou podlozku na $alek. Najdéte nejnizsi tiroven vykonu, abyste
vybrali pouze prac¢ku. Napiste svij vysledek Tabulka 1.

4. Umistéte ocelovou kulicku na $alek. Najdéte nejnizsi troven vykonu, abyste zvedli ocelovou kouli.
Budete muset upravit sviij kod (nebo uhel vylozniku) tak, aby se elektromagnet snizil a dotkl se pouze
horni ¢asti koule. Napiste svij vysledek Tabulka 1.

Sbér dat

Tabulka 1. Minimdlni urovné vykonu pro zvedani predmétii

Objekt Minimalni aroven vykonu

Pohar s ptipevnénou podlozkou

Podlozka

Ocelovy mi¢




