Ovladejte jefabovy vyloznik
Cile

* Naucte se zvedat a spoustét vyloznik jetabu

* Prozkoumejte vliv uhlu réhna na polohu elektromagnetu

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mnozstvi

ME-7040 Jetab, smontovany 1

PS-3232 /lcontrol.Node 1
Mefici ty¢ 1
Papirové kelimky 2
Software pro sbér dat PASCO Capstone™
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Obrazek 1. Jetab sestaveny s //control.Node

Postup

Zalozit
1. Sestavte jetab podle popisu v ¢asti ,,Sestaveni jefabu‘.
2. Nabijte //control.Node.
3. Ujistéte se, Ze je krokovy motor na gramofonu zapojen do portu A //control.Node a Ze modul
vystupu napajeni je zapojen do portu B.
4. Ujistéte se, ze servomotor, ktery je pfipojen k vylozniku, je v portu 1 //control.Node a
servomotor pripojeny k elektromagnetu je v portu 2.



Ovladejte jetabovy vyloznik

5. Ujistéte se, ze thel vylozniku v nejnizsi poloze je asi 30°. V pripadé potieby povolte konektor struny
a sefid’te jej.
6. Pripojte //control.Node k softwaru PASCO Capstone pies Bluetooth.

POZNAMKA:Pokyny tykajici se softwarovych iiloh, jako je piipojent bezdrdtovych zarizeni a pouzivani
Blockly, naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.

Zvednéte a spustte vyloznik

1. Spustte jetab s elektromagnetem nahofte: ru¢ng€ otacejte ozubenym kolem, které ovlada
elektromagnet, aby byl elektromagnet v nejvys§im bode¢.

2. V novém experimentu replikujte nasledujici kod:

=& o Jlcontrol.Node ponmtom‘n

sleep for ﬂm
=07 Jicontrol.Node - ponmmm in time (s) Wait for completion ¥

3. Spustte kod. Zméite vzdalenost mezi spodni Casti elektromagnetu a stolem. Zaznamenejte tuto
hodnotu Tabulka 1. Polozte Salek na stul pfimo pod elektromagnet, abyste oznacili jeho polohu.

4. Zménte casovany thel (°) na -90 a spust'te kod znovu. Zméite vzdalenost mezi spodni ¢asti
elektromagnetu a stolem. Polozte dalsi Salek na stiil pfimo pod elektromagnet, abyste oznacili jeho
novou polohu. Zméite vzdalenost mezi stiedy kosickll. Zaznamenejte ob& hodnoty Tabulka 1.

5. Vypocitejte zménu vysky elektromagnetu v dusledku thlu vyloZzniku a zaznamenejte odpovéd’ Tabulka 1.

6. Zmeénte casovany uhel (°) zpét na 90 a pridejte fadek kodu, ktery spusti elektromagnet, kdyz je
vyloznik jetabu v nejvyssi poloze.

set servo for J/Sen e 1 port 1 angle (°) - | ﬂ

""" Jicontrol.Node - porttnm in time (s) ﬂ Wait for completion
.-+ /icontrol Node - potttom in time (s) ﬂ Wait for completion

7. Spust’te kod a zméite vzdalenost mezi spodni ¢asti elektromagnetu a stolem. Zaznamenejte tuto
hodnotu Tabulka 1.

8. Vypocitejte zménu vysky elektromagnetu v disledku pohybu kabelu a zaznamenejte odpovéd’ Tabulka
1. Co vice zméni vysku elektromagnetu, zméni thel vylozniku nebo posune kabel elektromagnetu?

9. Kombinaci pohybt vylozniku jefabu a lanka elektromagnetu, co je nejvyssi a nejnizsi, co mize
elektromagnet dosahnout? Odpovézte Tabulka 1.



Ovladejte jerabovy vyloznik

Sbér dat

Tabulka 1. Méreni a vysledky

Vyska elektromagnetu pti zvednutém rameni

Vyska elektromagnetu, kdyz je vyloznik dole

Horizontalni distan¢ni elektromagnet se pohybuje

Zména vysky elektromagnetu v diisledku ihlu
vyloZniku

Vyska elektromagnetu, vyloznik nahoru, elektromagnet

SN

Zména vysky elektromagnetu v disledku pohybu
kabelu

Co vice méni vysku elektromagnetu?

Nejvyssi pozice

Nejnizsi poloha




