Ovladejte toCnu

Cile

* Naucte se otacet tocnou jerabu.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mnozstvi

ME-7040 Jetab, smontovany 1

PS-3232 /lcontrol.Node 1
Software pro sbér dat PASCO Capstone™

Obrazek 1. Jefab sestaveny s //control.Node

Postup

Zalozit

1. Sestavte jetab podle popisu v ¢asti ,,Sestaveni jefabu‘.

2. Nabijte //control.Node.

3. Ujistéte se, Ze je krokovy motor na to¢n¢€ zapojen do portu A //control.Node a Ze modul vystupu
napéjeni je zapojen do portu B.

4. Ujistéte se, ze servomotor, ktery je pfipojen k vylozniku, je v portu 1 //control.Node a
servomotor pripojeny k elektromagnetu je v portu 2.

5. Pripojte //control.Node k softwaru PASCO Capstone pies Bluetooth.

POZNAMKA:Pokyny tykajici se softwarovych iiloh, jako je pFipojent bezdrdtovych zarizeni a pouzivani
Blockly, naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.



Ovladejte toc¢nu

Otocte jerabem
1. Spustte jetab s elektromagnetem nahote: ru¢ng¢ otacejte ozubenym kolem, které ovlada
elektromagnet, aby byl elektromagnet v nejvyssim bodé.

2. V novém experimentu replikujte nasledujici kod:

set stepper using units

\(2); /lcontrol.Node -« '

configure port A
rotate stepper through -

angle (rev)
to max speed (rev/s)
with acceleration (rev/s?)
Wait for completion

3. Spust’te kod a sledujte, zda se jetab pii pohledu shora otaci ve sméru nebo proti sméru hodinovych
ru¢i¢ek. Zmeénte znaménko maximalni £rychlosti (ot./s) a spust'te kod znovu. Jakym smérem se toci?
Odpovézte Tab 1.

4. Ménte pocet otacek pro thel (otacky), dokud nezjistite, o kolik otac¢ek motoru se jefab otoci o jednu
celou otacku. Motor je spojen s ozubenym kolem 30 zubi. Jaky musi byt pocet zubii na velkém
ozubeném kole gramofonu? Odpovézte Tab 1.

Sbér dat

Tabulka 1. Pozorovani a vysledky

Smér otaceni pii kladné rychlosti

Smér otaceni pii zapornych otackach

Uhel (otacky) pro jednu otacku jefabu

Pocet zubu na velkém ozubeném kole




