PRIRUCKA PRO UCITELE
Presouvani predmetu pomoci jerabu

Cile

* Spojte to, co jste se naucili o elektromagnetu, jetdbovém vylozniku a jefabové tocné, abyste splnili
ukol zvednout mi¢ a hodit ho do $alku na polici.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mnozstvi

ME-7040 Jetab, smontovany

PS-3232 /lcontrol.Node

Mefici ty¢

NP |k ]|

Papirové kelimky

knihy

Software pro sbér dat PASCO Capstone™

Obrazek 1. Jetab sestaveny s //control.Node

Tipy pro
ucitele
* Tato Cinnost je urcena k provedeni po predchozi ¢innosti ,,Obsluha to¢ny*.
* Pro dosazeni nejlepsich vysledkd plné nabijte //control.Node pied zahajenim vySetfovani.

* Pokyny tykajici se softwarovych uloh, jako je pfipojeni bezdratovych zafizeni a pouzivani Blockly,
naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.
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Sbér dat

Vysledky se budou lisit; jsou uvedeny typické hodnoty.

Tabulka 1. Rozmeéry sestavy

Pocatecni vzdalenost od jefabu k mici 21cm
Pocate¢ni vyska vrcholu koule, hO 12 cm
Vyska vrsku salku nad knihami, v 23 cm
Vzdalenost od jetabu k poharu na knihach, y 24 cm

Tabulka 2. Odpovédi na otazky

Jaky thel vylozniku jefdbu je nutny pro umisténi

elektromagnetu nad kouli? To Ize ur¢it metodou pokusu -15°
a omylu.
Jak vysoko bude elektromagnet nad kouli pfi thlu rahna,
.7 . 14 cm
ktery jste urcili?
Pod jakym thlem bude muset byt kabel spustén, aby o
. iy 103,3
dosahl na mic?
Jakfe je znameni rychlvqsvtl tocny, ktera otaéi jetabem proti Negativni
sméru hodinovych rucicek?
. < T 09
Jaky tihel pro motor to¢ny otoci jefab o 90°7 0,75 ot

Jaky tihel vylozniku je potieba k umisténi
elektromagnetu nad stfed misky na horni stranu knih? -25°
To lze uréit metodou pokusu a omylu.

Pod jakym thlem bude muset byt kabel spustén, aby

11 " N 7.4°
dosahl arovné horni ¢asti $alku?
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Ukazkovy kod

sleep for (PR
set servo for L1 e RN i port to § m in time (s) | » Wait for completion
s ) |

sleep for "‘ﬂ;
set servo for [ port D to (TET @RS S EEEY intime (s) WJEY] Wait for completion
% , E

set power output for I N S port [ENEEEEN using to power value (%) M LI

set servo for port 8 to ET-TYVED HEEE))
sleep for ‘-"V

e ffcontrol. Node + [eeid 2 - RG) timed angle (° [ m in time (s) | a Wait for completion 4

set stepper using units [E7E8
for :
configure port A 3
rotate stepper througl
angle (rev)
to max speed (rev/s) | '
with acceleration (rev/s?) |

Wait for completion %

/

7' Wait for completion

set servo for I port &) angle (°) - [ -90 |

sleep for “Q (s v |

set servo for (TR port 1B to (I E YGRS HEZG in time (s) MEY] Wait for compietion
| . |

set power output for port [ZREETIEN using to power value (%) Sl

PASCO’ 3
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)
set servo for [ LR port 0] angle (°) * | I'j': -

sleep for |_': B3
set servo for [7e e s 2 port | timed angle (*) ~ I m‘ in time (s) I Wait for completion
= ] 1

I emeoon

SRR icontrol.Nede -+ Jaed 1 - FGY angle (°) + [ ‘

sleep for |: B3
e fcontrol Mode - Dt 1 - NGT timed angle (7) < [ E]]| in time (s) } Wait for completion
& L

set stepper using units
for :
configure port A

rotate stepper through -

angle (rev) DIOXED)
to max tspeed (revis)
with acceleration (rew/s?)
Wait for completion

Technicka podpora
Potiebujete dalsi pomoc? Nas znaly a pratelsky personal technické podpory je pripraven poskytnout pomoc
s timto nebo jakymkoli jinym produktem PASCO.

Telefon (USA) 1-800-772-8700 (Volitelnéd)

Telefon (mezinarodni) +1 916 462 8384
Online pasco.com/support


http://www.pasco.com/support

