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Nastaveni podminky pro automatické zastaveni
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Protoze budeme méfit silu, upravime si grafy.

Klikneme do oblasti spodniho grafu a nasledné graf odstranime pomoci x.
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Nastavime motor voziku




Nastaveni podminky pro automatické zastaveni voziku na zakladé
narazu na prekazku

Stiskneme Nastaveni vzorkovani

Sila -0,07 N =

Vzorkovani: 20 Hz G)

Nastavime si vétSi vzorkovaci frekvenci 50 Hz
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Vytvofime podminku pro ukonéeni méreni pri srazce

Vzorkovaci rozsah: | 50 Hz

Na zakladé méreni—Zrychlenix-Je nad - 1

¥ ) Nastaveni ukonceni zaznamu dat

Typ podminky: { Na zakladé méfeni
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MéFeni: [ Zrychleni, x, 406-746 J

Podminka: [ Je nad J

Hodnota: |




