PRIRUCKA PRO UCITELE

Zvednéte a spustte padaci most

Cile
* Pomoci Blockly kodu v softwaru PASCO Capstone naprogramujte padaci most tak, aby se pohyboval
nahoru a dolt.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu | Popis mnozstvi
ME-7038 Padaci most, smontovany 1
1

PS-3232 /lcontrol.Node

Software pro sbér dat PASCO Capstone™

Obrazek 1. Padaci most sestaveny a pripojeny k //control.Node

Tipy pro
ucitele
* //control.Node a Load Cell mtzete ptipojit bud’ ptes Bluetooth nebo pomoci USB kabelt.
* Pokud plénujete piipojit zatizeni pres Bluetooth, pfed zahajenim vysetfovani je plné nabijte.
* Pokyny tykajici se softwarovych uloh, jako je pfipojeni bezdratovych zafizeni a pouzivani Blockly,
naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.

* Pfi této ¢innosti se hodi pfilozeny plochy Sroubovak. Konstrukéni Srouby 1ze utdhnout rukou; studenti
vSak mohou chtit pouzit Sroubovak pro vétsi zabezpeceni, aby se zabranilo uvolnéni Sroubi pii
pohybu konstrukce. K uvolnéni utazenych Sroubi pfi upravé konstrukce mize byt také nutny
$roubovak. Srouby proti vili pouzivané k zajisténi prevodi vyzaduji Sroubovak.
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» Ukazkovy kod pro zvedani a spousténi padaciho mostu:

set stepper using units
s/ /[control.Node *

configure port A
angle (rev) BIED
to max tspeed (rev/s) | m
with acceleration (rev/s?) m
Wait for completion

sleep for § m
set stepper using units

o)1 /lcontrol.Node « '
configure port A

rotate stepper through -

angle (rev)
to max +speed (rev/s) BIEEY
with acceleration (rev/s?)

Wait for completion

» Ukazkovy kod pro vydavani varovného zvuku: V tomto jednoduchém piikladu //control.Node
vydava nepfetrzity ton, kdyz se zvedaci most pohybuje.

~-1i //control.Node Speaker (0-20000) * ©ig=ls[F=ly(e) /i ‘m Hz

set stepper using units
for :
configure port A
angle (rev) | :m
to max +speed (rev/s) | m
with acceleration (rev/s?) | rm
Wait for completion

S OAC 3000 [ms v

! /control.Node Speaker - Ll true
set stepper using units
(=i /[control.Node - '

configure port A
rotate stepper through -
angle (rev) | m
e RN 033
|
with acceleration (rev/s?) B IOEN

Wait for completion
|11 /icontrol.Node Speaker - | false

2 PASCO’
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» Ukazkovy kod pro vyslani varovného zvuku: V tomto pokrocilej$im piikladu //control.Node
pravidelné pipa.

set stepper using units
\ely [lcontrol.Node - =
configure port A

@NONY beepWhileBridgelsMoving
1 bridgelsMoving - LM true - |
L while

:

L2 J/control.Node Speaker (0-20000) - frequency to m Hz
angle (rev) 0.8 |

to max tspeed (rev/s) (ERKE] | sieopitor m ms "
with acceleration (rev/s?) A \{![11" /lcontrol.Node Speaker + "/

Wait for completion @ ‘
sleep for m ‘ms
| bridgelsMoving * RERERE 1 Anguiar Velocity - | revis - (1 # - 10 |

~—

beepWhileBridgelsMoving

sleep for m ‘ms v |

set stepper using units
for :
configure port A
angle (rev) 0.8

to max tspeed (rev/s) 0.33
with acceleration (rev/s?) Al
Wait for completion @
beepWhileBridgelsMoving

Sbér dat

Tabulka 1. Vysledky experimentovani s
parametry motoru

Parametr motoru Vysledek
thel= 1 rev Padaci most se otaci o
90°
max * rychlost< 0 Padaci most se
zveda
max * rychlost> 0 Padaci most se
spusti

Otazky a analyza

1. Jakou hodnotu zrychleni jsi pouzil? Jak jste zvolili tuto hodnotu?

Odpoveédi se budou lisit. Studenti mohou zvolit nizsi hodnotu pro hladky provoz nebo vyssi hodnotu pro
rychlejsi zvednuti padaciho mostu.

2. Jakou hodnotu uhlu jste pouzili? Jak jste zvolili tuto hodnotu?

Odpovedi se budou lisit. Studenti mohou zvolit hodnotu asi 0,8 otacky, ktera zvedne padaci most ne
vyse, nez je nutné k projeti imaginarnich lodi.
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Technicka podpora

Potiebujete dalsi pomoc? Nas znaly a pratelsky personal technické podpory je pripraven poskytnout pomoc
s timto nebo jakymkoli jingym produktem PASCO.

Telefon (USA) 1-800-772-8700 (Volitelné4)
Telefon (mezinarodni) +1 916 462 8384

Online pasco.com/support


http://www.pasco.com/support

