Zvednéte padaci most v reakci na ridici signal

Cile
* Vytvoite kod pro zvedani a spousténi padaciho mostu v reakci na zménu orientace
/lcontrol.Node.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu | Popis mnozstvi
ME-7038 Padaci most, smontovany 1
1

PS-3232 /lcontrol.Node

Software pro sbér dat PASCO Capstone™

Obrazek 1. Padaci most ovladany //control.Node

1. Sestavte padaci most, jak je popsano v aktivité ,,Postavte padaci most™.
2. Zapojte krokovy motor do portu A //control.Node.
3. Pfipojte //control.Node k PASCO Capstone pies Bluetooth nebo USB.

POZNAMKA:Pokyny tykajici se softwarovych iiloh, jako je pripojent bezdratovych zarizeni a pouzivani
Blockly, naleznete v nabidce Napoveda v PASCO Capstone.



Zvednéte padaci most v reakci na tidici signal

Postup
1. V novém experimentu PASCO Capstone vytvoite nasledujici kod:

POZNAMKA:Chcete-li zacit, musite vytvorit proménnou nazvanou drawbridgeisRaised.

do | (&) if

absolute + || |- Acceleration-x - | mis? - < - JB 5 Jih2nd SN GrawbridgelsRaised - L = * bl true - |

do | lowerDrawbridge

Cabsolute * ' |- Acceleration - x - | m/s? - = - I Jkand

do | raiseDrawbrige

et drawbridgelsRaised * R true - |

{ arawbridgelsRaised - Jl = - I8 faise - |

3 @© ) lowerDrawbridge
set stepper using units
2/ /lcontrol.Node *

(2 @) ) raiseDrawbrige |
[ set stepper using units
s/ /lcontrol.Node * -

configure port A configure port A
rotate stepper through - rotate stepper through -
angle (rev) 1 angle (rev) 1

to max +speed (rev/s) 0.33 to max tspeed (rev/s) -0.33
with acceleration (rev/s?) 0.1 with acceleration (rev/s?) 0.1
Wait for completion

LWalt for completion

Meéteni Akcelerace - x pochéazi z 3osého snimace zrychleni zabudovaného do
//control.Node. Osy jsou ozna¢eny v horni ¢asti //control.Node.

Tento kod by mél zcela zvednout padaci most, kdyz drzite //control.Node s jeho osou X svisle, a zcela
spustit padaci most, kdyz je osa x //control.Node vodorovna. Vsimnéte si, zZe je navrZen tak, aby
zacinal se spusténym padacim mostem.

2. Ruéné umistéte padaci most do spodni polohy.
DULEZITE:Abyste minimalizovali opotiebeni motoru pfi rucnim premistovani padaciho mostu, uchopte
otocné kolo (velké ozubené kolo pripevnéné k naprave) a pomalu jim otdacejte.

3. Otestujte sviij kod, abyste se ujistili, ze funguje podle ocekavani.

4. Upravte svij kod tak, abyste mohli zastavit padaci most a obnovit pohyb (v obou smérech), kdyz je
¢astecn¢ zvednuty nebo spustény.

5. Ulozte sviij soubor PASCO Capstone.

POZNAMKA:Chcete-li zmensit velikost souboru, miizete pred uloZenim odstranit vSechna data.
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Zvednéte padaci most v reakci na fidici signal

Otazky a analyza

1. Proc€ je v kodu, ktery jste vytvofili v kroku 1, dilezité mit zvedaci most zcela spustény pred
zahajenim provadéni kodu?

2. Proc¢ by bylo dulezité, aby obsluha mohla zastavit a couvat s padacim mostem diive, nez je zcela
zvednut nebo zcela spustén?

Vyzva

Muizete napsat kod, ktery zpiisobi, Ze se padaci most posune do jakéhokoli thlu, pod kterym drzite
\\control.Node?
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