PRIRUCKA PRO UCITELE

Postavte StructureBOT s pohonem 2 kol

Cile

* Sestavte StructureBOT s pfednim pojezdovym kolem a dvéma zadnimi koly pohanénymi krokovymi
motory.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mn
0%S
tvi

ME-7039 StructureBOT 1

PS-3232 /lcontrol.Node 1

Obrazek 1. StructureBOT sestaveny s //control.Node

Tipy pro
ucitele
* Platforma //control.Node se dodava s nanesenym ochrannym papirem. Pied sestavenim BOT jej
odstraiite.

* K sestaveni motoru a drzaku motoru je nutny piilozeny Sroubovak Phillips.

.+.Rii tetq ¢innosti, se.hodi piilpzeny.plochy.Sreuboydk. Konstrykeni Srouby, 1z¢ ntdhnoyt.rukqu; studenti |
vSak mohou chtit pouzit Sroubovak pro vétsi zabezpeceni, aby se zabranilo uvolnéni Sroubti pii
pohybu konstrukce. K uvolnéni utazenych Sroubt pti Gprave konstrukce muze byt také nutny
$roubovak. Srouby proti viili pouzivané k zajisténi prevodii vyzaduji sroubovak.
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Technicka podpora

Pottebujete dalsi pomoc? Nas znaly a pratelsky personal technické podpory je ptipraven poskytnout pomoc
s timto nebo jakymkoli jingym produktem PASCO.

Telefon (USA) 1-800-772-8700 (Volitelné4)
Telefon (mezinarodni) +1 916 462 8384
Online pasco.com/support


http://www.pasco.com/support

