PRIRUCKA PRO UCITELE

Pouziti uchopovace StructureBOT

Cile
* Upravte StructureBOT tak, aby zahrnoval chapadlo.
» Naprogramujte BOT tak, aby uchopil, zvedl, pohyboval a odkladal salek.

Materialy a vybaveni

Cislo dilu Popis mnozstvi

ME-7039 StructureBOT, sestaveny, s dal§imi dily ze stavebnice StructureBOT 1

PS-3232 /lcontrol.Node 1
Software pro sbér dat PASCO Capstone™

Obrazek 1. StructureBOT s chapadlem

Tipy pro
ucitele
« Tato ¢innost je navrzena k provedeni po predchozi &innosti ,,Rizeni predniho kola*.
* Pro dosazeni nejlepsich vysledki pIn€ nabijte //control.Node pied zahajenim vySetiovani.

 Pokyny tykajici se softwarovych uloh, jako je pfipojeni bezdratovych zafizeni a pouzivani Blockly,
naleznete v nabidce Napovéda v PASCO Capstone.

* K sestaveni motoru a drzéku motoru je nutny pfilozeny Sroubovak Phillips.

* P1i této ¢innosti se hodi prilozeny plochy Sroubovak. Konstrukéni Srouby Ize utdhnout rukou; studenti
vSak mohou chtit pouzit Sroubovak pro vétsi zabezpeceni, aby se zabranilo uvolnéni Sroubi pii
pohybu konstrukce. K uvolnéni utazenych Sroubt pti Gprave konstrukce muze byt také nutny
sroubovak. Srouby proti viili pouzivané k zajisténi prevodii vyzaduji sroubovak.
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« Cast 2, krok 4: Zkombinujte funkce pro snizeni chapadla, jeho otevieni, zavieni a zvednuti.
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Technicka podpora

Potiebujete dalsi pomoc? Nas znaly a pratelsky personal technické podpory je pripraven poskytnout pomoc
s timto nebo jakymkoli jinym produktem PASCO.

Telefon (USA) 1-800-772-8700 (Volitelné4)
Telefon (mezinarodni) +1 916 462 8384

Online pasco.com/support
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